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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét rozbiérki elementow torowiska tramwajowego w ramach zadania okreslonego w
ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zZlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.2.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia
robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy tramwajowe;j.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokoscio-
wych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi
trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposOb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Zakres rob6t zawartych w projekcie technicznym:
1.3.2.1 roboty pomiarowe przy robotach liniowych.

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i kohcowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okredlenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét

Kierownik Budowy jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
Dokumentacja Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Ogolne wymagania rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5.1. Wymagania dla robét wymagaj acych zgtoszenia do nadzoru budowlanego remontu

Kierownik Budowy zobowigzany jest przygotowac¢ geodezyjne wytyczenie osi toru oraz
roboczej sieci znakéw wysokosciowych wykonanych przez geodete uprawnionego do zakresu
odpowiednich prac. Rozpoczecie rob6t moze nastgpi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy
0 dokonaniu wytyczenia geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowy i Inzynie-
ra/Kierownika Projektu. Kierownik Budowy zobowigzany jest do geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej poswiadczonej w Osrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej, odbior
nastepuje po jej dostarczeniu Inzynierowi/Kierownikowi Projektu. Po zakonczeniu budowy Kie-
rownik Budowy zobowigzany jest przedstawi¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg re-
montowanego obiektu, jesli powoduje ona zmiany w dotychczasowym przestrzennym usytu-
owaniu elementow zagospodarowania przestrzennego.

Po zakonczeniu budowy, najpdzniej do terminu odbioru ostatecznego Kierownik Budo-
wy zobowigzany jest do przygotowania dokumentacji powykonawczej zgodnie z rozdzialem 6
Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. W
sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci obowigzuja-
cych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 33).

Punkty osi toru winny byé stabilizowane w sposob trwaly dostosowany do specyfiki
obiektu i zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar robét w sposob po-
zwalajacy na ich odszukanie i jednoznaczne odtworzenie. Osnowa geodezyjna podlega ochro-
nie na podstawie odrebnych przepiséw. Prace pomiarowe stuzgce kontroli rob6t podlegajgcych
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zakryciu stuzgce do obmiaru rob6t mogg byé wykonane staraniem wlasnym Kierownika Budo-
wy.

Prace pomiarowe winny by¢ zlecone uprawnionej jednostce wykonawstwa geodezyjne-
go.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow
Ogblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogol-
ne” pkt 3.

3.2. Sprz et pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac naste-
pujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy tramwajowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycz gce transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprz etu i materiatdw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transpor-
tu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét zawiera ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GU-
GiK.

Przed przystgpieniem do robét Kierownik Budowy powinien przejaé od Inzynie-
ra/Kierownika Projektu dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz
reperow.
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W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera/Kierownika Projektu, Kierownik Bu-
dowy powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwali-
fikacje i uprawnienia.

Kierownik Budowy powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera/Kierownika Projektu o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Inzyniera/Kierownika Projektu.

Kierownik Budowy powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Kierownik Budowy stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projek-
towej, to powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera/Kierownika Projektu. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzynie-
ra/Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzynie-
ra/Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Inzyniera/Kierownika Projektu. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera/Kierownika Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Kierownika Budowy.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Kierownika Budowy, nie mogg by¢ rozpo-
czete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzy-
niera/Kierownika Projektu.

Kierownik Budowy jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych
iich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inzynie-
ra/Kierownika Projektu zostang zniszczone przez Kierownika Budowy Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Kierownika Budowy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg
do obowigzkéw Kierownika Budowy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osit  rasy i punktéw wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giébwne powinny by¢ zastabilizowane w spo-
s6b trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punk-
téw pomocniczych, potozonych poza granicg robdét ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gldbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz
osi trasy tramwajowe;j.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy tramwajowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢ od-
powiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
tramwajowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy tramwajowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw sta-
lowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzy-
niera/Kierownika Projektu.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 10 mm w sto-
sunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wy-
razne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Inzyniera/Kierownika Projektu, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projekto-
wej.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50
metrow.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze byé wieksze niz:
. 20 mm na 1000 m w przypadku torowiska wspoélnego z jezdnig,
e 40 mm na 1000 m w przypadku torowiska wydzielonego.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Kierownik Budowy za-
stgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopOw na powierzchni terenu (okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg
oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miej-
scach zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr
oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostoso-
wac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna
odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojoéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowg. Koryto torowiska powinno byé wyprofilowane
z dokiadnoscia:

*  +20 mm dla gtebokosci,

+ 50 mm dla szerokosci,
przy czym odchylenia spadku poprzecznego nie powinny przekracza¢ 0,5%, a spadku podiuz-
nego 0,1% i powinny zapewni¢ wlasciwe warunki odwodnienia.
Os$ koryta nie powinna mie¢ wiekszych odchylen od osi geodezyjnej, okreslonej w projekcie niz
+60 mm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyso-
kosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4. oraz 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szki-
céw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Kierownik
Budowy przedktada Inzynierowi/Kierownikowi Projektu.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
opracowane na podstawie ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 16.09.2004 r. Nr 202 poz.2072)



D.01.01.01 str. 27

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymaga-
nia ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekro-
jow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9.3. Zakres rob6t obj etych ptatno $cig

W ramach rob6t objetych ptatnoscig nalezy wykonaé odtworzenie trasy tramwajowej i
punktéw wysokosciowych.
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